ZADANIE 3

Modelovanie a optimalne riadenie fyzikalneho systemu
Ulohy:

1. Analyticka identifikacia:

la) zostavte s vyuzitim metdd analytickej identifikacie matematicky
popis fyzikalneho SISO systemu (vhodné su rézne kombinacie
zasobnikov  kvapaliny, tepelné systéemy — vymenniky, prip.
mechatronické systémy — stranka predmetu ORHS).

1b) uvedte v tabulke popis fyzikalnych veli¢in a parametrov modelu
spolu s intervalmi, do ktorych mézu hodnoty parametrov patrit,

2. Vypocéty, analyza a simulacia modelu fyzikalneho systému

2a) vytvorte simulaény model odvodeného fyzikalneho systému v
prostredi MATLAB/Simulink a otestujte ho v otvorenej slucke na rézne
typy vstupnych signalov.

2b) linearizujte nelinearny model fyzikalneho systému vo vhodne
zvolenom pracovnom bode (PB) a vypoditajte Jacobian dynamiky A a
riadenia B, zostavte SKT pre linearny model fyzikalneho systému,

2c) navrhnite vlastnu funkciu pre linearizaciu nelinearneho modelu
fyzikalneho systému vo vhodne zvolenom PB v jazyku
Matlab/Simulink, zostavte simulacny linearny model fyzikalneho
systému

2d) porovnajte Casovy priebeh odchylkoveého linearizovaného modelu s
nelinearnym modelom v okoli pracovného bodu.



