Otazky na skusku z PRS

1.Viacurovnovy systém riadenia - popis jednotlivych urovni
- charakteristika 0. Urovne riadenia
- charakteristika 1. Urovne riadenia

2. Prva urover riadenia
- Charakteristika
- poziadavky na 1. Uroven riadenia z hladiska technickych prostriedkov
- poziadavky na 1. Uroven riadenia z hladiska programovych prostriedkov

3.Realizacia 1. Urovne riadenia na baze PLC
- charakteristika RS na baze PLC z hladiska HW Casti
- charakteristika RS na baze PLC z hladiska SW &asti
- Z&kladné vlastnosti vyvojovych prostriedkov PLC
- Realizacie kratkeho prikladu na PLC

4.Realizécia 1. Urovne riadenia na baze jednogipovych mikropogitadov
- charakteristika RS na baze jednocipovych mikropocitacov po HW stranke
- charakteristika RS na baze jednocipovych mikropoc¢itacov z hfadiska komunika&nych
rozhrani
- charakteristika RS na baze jednocipovych mikropocitacov po SW stranke
- Realizacia jednoduchej aplikacie na pripravku s jednocipovym mikropocitacom s
prilozenymi kniznicami
5. Realizacia 1. Urovne riadenia na PC
- Charakteristika po HW stranke

- - charakteristika vyvojovych SW prostriedkov

6. Uzavrety regulaény obvod
- Charakteristika a popis jednotlivych prvkov URO, blokova schéma

7. Meraci systém vSeobecne

7.1 spbsob a prostriedky ziskania informacii

7.2 spbsob a prostriedky spracovania informacii

7.3 blokova schéma meracieho systému a popis jednotlivych prvkov
8. Analogovy meraci kanal

- Blokova schéma
- Popis jednotlivych prvkov v schéme a ich charakteristika



9. Cislicovy meraci kanal (6mk)
- Struktara émk a popis jednotlivych prvkov
- Analégovo-&islicovy prevodnik, charakteristika, typy A/C prevodnikov
- Vysvetlit princip Aproximaéného A/C prevodnika a nakreslit' blokovi schému
- Nakreslit blokova schému a vysvetlit princip Integraéného A/C prevodnika

10. Snimace a ak&né Cleny

- VSeobecne charakteristika snimaca

- Charakteristika akéného ¢lena

- Rozdelenie snimacov:
- Podla vyuzitia fyzikalnej veliciny
- Podra typu snimanej veli€iny
- Podla meriacich prvkov (odpor, indukénost,...)
- Podla rozhrania s riadiacim systémom

11. Snimanie teploty

11.1 Dotykové diletacné snimanie teploty
- Princip ¢innosti
- Aplikacné vyuzitie

11.2 odporové kovove snimace teploty
- Fyzikalny princip €innosti
- Vyhodnocovacie obvody odporovych snimacov teploty
- Pripojenie na pocita€, spdsob, programova realizacia

11.3. Odporové polovodi¢ové snimace teploty
- Fyzikalny princip €innosti
- Vyhodnocovacie obvody
- Pripojenie na pocita¢, HW spdsob, programové realizacie
11.4. Termoclanky- termoelektrické ¢lanky
- Princip ¢innosti
- Vyhodnocovacie obvody, termoclankov
- Spbsob pripojenia termoclanky k pocitacu
12. Snimace polohy
(Spojité)
12.1. Odporové snimace polohy
Princip merania polohy
Spbsob prevodu odporu na polohu
Spdsob zosnimania polohy do pocitaca
- Aplikaéné vyuZitie
12.2. Indukéné snimace polohy
- Princip merania polohy
- Aplikaéné vyuZitie
12.3. Kapacitné snimace polohy
- Princip merania polohy



- Aplikacné vyuZzitie
Nespojité
12.4 Elektro...
- Princip
- Aplikaéné vyuZitie
- Spbsob pripojenia na pocitac
12.5. Magneticky snimac s halovou sondou
- Princip halovej sondy
- Vztah pre halové napétie
12.6. Inkrementalne snimace polohy
- Princip merania polohy
- Rozhranie medzi poé¢itatom a IRC
- Spbsob snimania polohy pomocou pocitaca
- Priklad snimania polohy pomocou IRC
12.7. Absolutne snimace polohy
- Princip merania polohy
- Spbsob merania polohy pomocou pocitaca
- Priklad snimania polohy pomocou pocitaca
13. Snimace a meracie ¢leny tlaku, sily a momentu
13.1. Princip tenzometra a zavislost’ odporu od sily
13.2. Rozdelenie tenzometrov
13.3. Vyhodnocovcie obvody tenzometrov
- Potenciometrické zapojenie
- Tenzometrické mostiky
- Princip, prevod odporu na napatie, pripojenie tenzometrického mostika k poéitacu
13.4. Priklad merania sily resp. Tlaku pomocou tenzometrického systému
AkCné Cleny
14. Bezdotykové meranie teploty pomocou pyrometrov a termoviznych
kamier
- fyzikalny princip merania teploty a zakladné pojmy z oblasti priemyselnej termovizie
(vinova dlzka, intenzita, Ziariva energia, emisivita, pohltivost, odrazivost a
priepustnost)

- spdsoby vyhodnocovania
- aplikacné priklady vyuzitia priemyselnej termovizie
15. Snimace zalozené na principe merania intenzity osvetlenia

15.1 Zakladné prvky vyuZivaneé pri merani intensity osvetlenia
(zdroje svetla, fotodiody, fototranzistory, fotoodpory)

- fyzikalny princip
- aplikacné vyuzitie
15.2 Optické systémy pre meranie vzdialenosti (optické dialkomery)
- princip
- priklady aplikacie
15.3 Optické systémy pre meranie polohy a vzdialenosti (CCD kamery,
riadkové, plosné)
- princip ¢innosti
- aplikacné vyuzitie
16. Jednosmerny motor
- Princip
- Spdsob riadenia z pocitaca



- Priklad aplikacie

17. Krokovy motor
- Princip
- Sposob riadenia z pocitaca
- Priklad aplikacie

18. 3 - fazovy asynchrénny motor
- princip
- Sposob riadenia z pocitaca
- Priklad aplikacie



