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Experimentalna identifikacia parametrov DC motora Riad



V tomto praktickom cviceni pracujeme s DC motorom, ktory je
riadeny prostrednictvom jednoCipového mikropocitaca. Vstupom je
napatie u(t) z PWM mikropoé&itaca a vystupom je uhlova rychlost
w(t), ktord je merana pomocou IRC snimaca napojeného na &itac
mikropod&itaca.
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Experimentéalna identifikicia parametrov motora

Namerané data - vstup a vystup DC motora

Data pre experimentalnu identifikAciu parametrov modelu DC motora
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Experimentéalna identifikicia parametrov motora

Orezané a normované data - vstup a vystup DC motora

Normované a orezané data pre experimentalnu identifikaciu parametrov modelu DC
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Experimentalna identifikacia parametrov DC motora

ARX model:

Famx(z1) = —4.599z71+16.51z272  Q(z71)
ARX T 1-0.7988z1—0.181922  U(z 1))

Farx(z™1)

ARMAX model:

. (=) 5.209z71 + 4.50522 N
Z g
ARMAX 1—0.9615z-1 — 0.0240222

104546271 — 03771272  B(z!) C(z7Y)
1—0.9615z-1 —0.02402z2  A(z71)
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\alidacia ziskaného ARX modelu s testovacimi datami

Validacia ARX modelu

normovana uhlova rychlos w
o
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Navrh riadenia DC motora

Zvolené korene URO:
rn=03,rn=03lr=0.88rn=0.89
Polynomialne riadenie:

Falz ) 0.0915 — 0.0288z71 +0.098z72  U(z™1)
Z = =
R 1—1.4913z-1 +0.491372 E(z1)

Zakon riadenia implementovany v jednocipovom mikropoditadi:
u(k) =1.4913u(k — 1) — 0.4913u(k — 2)+

+0.0915e(k) — 0.0288e(k — 1) + 0.098e(k — 2)
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Riadenie DC m

Casovy priebeh riadenia uhlovej rychlosti DC motora
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