ZAR - Zaklady Automatického Riadenia Podklady k cvi¢eniam

4 Frekvenc¢né charakteristiky lineArnych dynamickych systémov
- typové priklady, zadklady blokovej algebry (sériové, paralelné
zapojenie), pisomny test

4.1 Ciele cvicenia
e otestovat nadobudnuté vedomosti formou pisomného testu,
e odvodit vzorce pre blokové zapojenie (sériové, paralelné, spétnovizobné),
e normovat prenosy a ur¢it ¢asové konStanty a zosilnenie prenosov 1., 2. a vys8ich radov,
e urdit prenosy systémov prvého radu na zdklade prechodovej a impulznej charakteristiky,

e vypocitat prenos zlozitého systému, pozostavajiceho z viacerych, rézne zapojenych Ci-
astkovych modelov systémov definovanych v tvare prenosov, prechodovej/impulznej charak-
teristiky alebo diferencidlnych rovnic.

e urcit dobu prietahu, dobu nabehu a dobu prechodu pre,

e spocitat frekvenéné charakteristiky systémov 1. a 2. radu.

4.2 Normovanie prenosov
4.3 Riesené priklady
Uprava prenosu na normovany tvar

Zadanie: Prepiste prenosy na normovany tvar a spoditajte ¢asové konstanty 13 a zosilnenie Z,
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Prechodova a impulzna charakteristika - uréenie prenosov z grafu

Prechodova charakteristika Impulzna charakteristika
1

Zadanie: Znazornite doty¢nice k prechodove;j
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Zadanie: Nakreslite prechodovil funkciu systému 2. raddu a uréte dobu prietahu T, dobu
nabehu 7T;, a dobu prechodu 7T, dynamického systému zadaného prenosom
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RieSenie: Sturadnice Inflexného bodu IB su [0.69 0.125], doba prietahu 7, = 0.19s, doba
prechodu je T}, = 2.19s a doba nabehu je T, = 2s.

Prechodova charakteristika stabilného systému 2. radu
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4.4 Priklady na samostatné rieSenie

Zadanie: Prepiste prenosy na normovany tvar a spoditajte Casové konstanty 13 a zosilnenie Z,
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Zadanie: Nakreslite prechodovi a impulzna stabilného systému prvého radu

a zakreslite doty¢nice ku funkcidm v bode ¢t = 0.

Zadanie: Nakreslite prechodova a impulzni nestabilného systému prvého radu
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Zadanie: Vypocitajte vysledny prenos zapojenia
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