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OBJEKT ZÁUJMU 

fyzikálny systém 

 

 

modelovanie 

 

 

riadenie 

 

 

diagnostický systém 

 

 

distribuovaný systém riadenia 



3 

LABORATÓRNY MODEL HYDRAULICKÝ 

SYSTÉM 

 experimentálna identifikácia 

 s využitím System Identification 

toolbox-u  

 l ineárny matematický model v 

tvare stavového opisu 

 

Časová odozva uhlovej rýchlosti 

Vstupný pseudobinárny signál 
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LABORATÓRNY MODEL TROJFÁZOVÝ MOTOR 

 experimentálna identifikácia 

 S využitím System Identification 

toolbox-u  

 Lineárny matematický model v 

štruktúre armax 

Časová odozva uhlovej rýchlosti 

Vstupný pseudobinárny signál 
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NÁVRH RIADENIA LAB. MODELU 

HYDRAULICKÝ SYSTÉM 

 algoritmus optimálneho 

stavového LQ riadenia so 

sumátorom 

 zákon riadenia:  

 

 algoritmus riadenia 

implementovaný v prostredí 

MATLAB 

  cieľ riadenia:  

 Sledovanie zmien 
výšky hladiny v druhej 
nádrži  



6 

NÁVRH RIADENIA LAB. MODELU TROJFÁZOVÝ 

MOTOR 

 číslicové riadenie s využitím 

metódy umiestnenia pólov 

 

 zákon riadenia:  

 

 

 

 zvolené póly URO: 

 

 

 riadenie implementované v 

PLC 

 

 cieľ riadenia:  

 sledovanie zmien 

uhlovej rýchlosti ωM(k)  
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DIAGNOSTICKÝ SYSTÉM LAB. MODELU 

HYDRAULICKÝ SYSTÉM 

 

Implementácia do prostredia MATLAB/Simulink 

 diagnostický systém pre detekciu a estimáciu chýb snímačov 
fyzikálneho systému 

 

 založený na skupine dvoch fi ltrov pre estimovanie stavov a chýb 
snímačov fyzikálneho systému 
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NÁVRH DIAGNOSTICKÉHO SYSTÉMU LAB. 

MODELU HYDRAULICKÝ SYSTÉM 

 
riadenie bez prispôsobenia  

sa chybe 2.smímača 

riadenie s prispôsobením sa  

chybe 2.smímača 
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IMPLEMENTÁCIA DIAGNOSTICKÉHO SYSTÉMU 

DO DSR 
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NÁVRH DIAGNOSTICKÉHO SYSTÉMU LAB. 

MODELU TROJFÁZOVÝ MOTOR 

  diagnostický systém pre detekciu technických chýb laboratórneho 

modelu 

 

dáta získané z nominálneho 

systému 

dáta z ískané z  chybného systému  

(nevyváženosť hr iadeľa)  
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IMPLEMENTÁCIA DIAGNOSTICKÉHO SYSTÉMU 

DO DSR 
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ĎAKUJEM ZA 

POZORNOSŤ 


