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PROGRAMOVATELNY OBVOD PRE PARALELNY VSTUP/VYSTUP (PPI)
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MHB8255A je programovatelny obvod pre paralelné pripojenie s E

periférii pre mikropocitaovy systém 8080. Obsahuje 24 privodov pre pripojenie 4 [

vonkajSich zariadeni, ktoré moézu byt naprogramované oddelene vo dvoch e[l
skupinach. Funk¢éné vlastnosti obvodu st dané programom. PCT D

Obvod MHBS8255 je vyrobeny technologiou NMOS. Je plne ’ijE
kompatibilny s obvodmi TTL, v¢itane napdjacicho napdtia Ucc = 5 V. V lﬂg
pripade naprogramovania vystupnej prevadzky kanal PA moZno zataZit’ jednym i:ﬁ%
obvodom TTL, vystupy kanalov PB, PC s prispsobené pre pripojenie .o
budiacich tranzistorov v Darlingtonovom zapojeni (1,5 V/4 mA). Obvod je

zanuzdreny zdra 40 privodmi. Zapojenie privodov
puzdreny do puzdra so 40 privod: (pohfad zhoraj

Popis funkcie:

Obvod s udajovou zbernicou mikropo¢itata je spojeny cez obojsmerny osembitovy budi¢. Udaje pri
vykonani instrukeii IN, OUT mikropocitaca su privedené z vnutornej udajovej zbernice na tidajova zbernicu
mikropocitaa a naopak. Informicia z adresovej a riadiacej zbernice mikropocitaca preberd blok riadiacej
logiky pre Citanie a zapis a odovzdava odpovedajice signély riadiacej logike oboch skupin kandlov (A, B) a
jednotlivym kandlom PA, PB, PC: KaZzdy z blokov riadenia skupin prevezme riadiace slovo z vnutornej
udajovej zbernice. Do registra riadiaceho slova moZe byt vykonany len zépis.

Tri osembitové kanaly podl'a sposobu naprogramovania moéZu splnit’ rozne funkcie. Programom su
dané tri zékladné rezimy Cinnosti: rezim 0 - jednoduché vstupy/vystupy, rezim 1 - strobované vstupy/vystupy,
rezim 2 - obojsmernd zbernica. Rezimy kanalov PA, PB mézu byt naprogramované nezavisle ad seba, funkcia
kanalu PC je zavisld od reZzimu kanalov PA a PB. Kandl PC mozno naviac naprogramovat’ do reZimu na-
stavenia po jednotlivych bitoch.

Pri ¢innosti v rezime 0 kazdy z dvoch osembitovych kanalov PA, PB a z dvoch Stvorbitovych kanalov
PCH, PCL moéze pracovat vo funkcii vstupu alebo vystupu. Vystupy maji charakter registrov (zapisana
informacia ostane zachovana az do nasledujuceho zapisu), vstupy su bez registrov. Tuto vlastnost mozno
vyuzit’ na precitanie stavu vystupného kandlu.

Pri prevadzke v rezime 1 kazda zo skupin kandlov A, B obsahuje jeden osembitovy tdajovy kandl a
jeden trojbitovy riadiaci/stavovy kandl. V reZime 2 moéze pracovat’ len skupina kandlov. A. Obsahuje
osembitovy udajovy kanal a patbitovy riadiaci/stavovy kanal. V obidvoch rezimoch vstupy a vystupy udajovych
kanalov maju charakter registrov.

Riadiaci/stavovy kanal v rezimoch 1 a 2 obsahuje signaly potrebné pre uskutocnenie prenosu udajov a
pre vybavenie poziadaviek o preruSenie. PoZiadavky na preruSenie st akceptované v zavislosti od stavu inter-
nych klopnych obvodov INTE, ktoré su zvlast’ pre vstupni a vystupnl operaciu. Stav riadiaceho/stavového
kanalu moZzno zistit’ priamym precitanim udajov z kanalu PC.

Signal RESET nastavi kanaly PA, PB, PC do funkcie vstupu udajov v rezime 0. Pri signale RESET a
pri zapise riadiaceho slova sa vynuluji vSetky vnutorné klopné obvody (v€itane klopnych obvodov INTE).
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c Nazov Funkcia
7 Ugs Pripojenie nulového potencialu (Zem).
26 Uge Napajacie napétie +5 V
35 RESET Vstup pre vynulovanie vnutornych registrov véitane kiopnych obvodov INTE a pre
nastavenie kanalov PA, PB, PC do funkcie vstupov v rezime 2.
34+27 D9 +D7 Udajova zbernica pre obojsmerny prenos informacie medzi obvodom a zbernicou
mikropoéitaga.
4+1,40+37 PAD = PA7 Privody kanalu PA.
18+25 PBO + PB7 Privody kanalu PB.
14317, 131 10| PCO +PC7 Privody kanalu PC.
9,8 AD, A1 Vstupy adries pre zapis a &itanie kanalov PA, PB, PC alebo pre zapis do riadiace-
ho registra.
AD Al Vyber
[} 0 kanal PA
1 4] kanal PB
|4 1 kanal PC
1 1 riadiaci register
Pozn.: Moznost adresovania a funkcia jednotlivych privodov kanaly PC je dana
naprogramovanymi rezimami pre jednotlivé skupiny A, B.
6 [ Vstup pre vyber obvodu. o _
5 RD Vstup pre prenos Udajov z obvodu na udajovu zbernicu.
36 WR Vstup pre prenos Udajov z Udajovej zbernice do obvodu.
cs RD WR Stav obvodu 8255A Pozn.
0 0 %] Zakazana kombinacia . ‘
o] [4] 1 Prenos z obvodu na Gdajovu zbernicu )
%) 1 0 Prenos z Udajovej zbernice do obvodu
0 1 ‘1 Udajova zbernica je v neaktivnom
1 X X stave
') Pri danej kombinacii stav AG = A1 = 1 je neplatny.
Medzné hodnoty
Napitie jednotiivych privodov oproti Ugg —-05++7V
Stratovy vykon 1LOW .
Rozsah pracovnych teplét 0++70°C




Menovité hodnoty statické Ugs=0V; Uye=475%525V; T,=0+4+70°C

Hodnota
Parameter Ozna¢. | Jedn. Poznamka
min. typ. max.
Nizka Groven vstupov U, v -0.5 08
Vysoka uroven vstupov Uy \' 0,2 Uso
Nizka Grovef vystupov pre Udajovi zbernicu Uoos| V 0.45 lo =2.5mA
Nizka Urover vystupov pripojenia periférii oy | V 0,45 Joo =17 mA
Vysoka droven vystupov pre Gdajovu zbernicu Uomom| V 24 fon = —400 pA
Vysoka Uroven vystupov pripojenia periférii Uoney | V 2,4 lon = —200 pA
Prud vystupov pripojenia periférii pre pradové budenie | Joyp, | MA -1,0 —4,0 DI
Pradovy odber zo zdroja napéjacieho napétia lec mA 65 120
Zvodovy prid vstupov I uA +10 U =0+ Ug
Zvodovy prud vystupov v neaktivnom stave lou uA +10 Up =10+ Uy
'} Plati pre privody kanalov PB, PC.
2) Zapojenie pri merani:
. = 1.5\
MERANY
VYSTUP
Hodnoty kapacit Uee=Uge =0V, T,=+25°C
Hodnota
Parameter Ozna¢. | Jedn. Poznamky
min. max.
Vstupné kapacity A@, A1, CS, RD, WR a RESET C, oF 6 10 fo=1MHz
Kapacita privodov PAG—PA7, Cuo pF 10 20 Nemerané privody su
PB0—PB7, PCO—PC7 a DO—D7 pripojené na Ugg




Menovité hodnoty dynamické Uss=0V; Uy =475+525V; T,=+25°C

Hodnota
Parameter Ozna¢. Jedn. - Poznamky
min. max.
Predstih adries pred RD tan ns 0
Presah adries cez RD taa ns 0
Trvanie impuizu RD tan ns 300
Predstih vstupu Odajov z periférii pred F RD [ ns [¢]
Presah vstupu Udajov z periférii cez RD . ns [4]
Oneskorenie udajov na zbernici od RD too ns 250 oA
Presah Udajov na zbernici cez RD tor ns 10 150
Predstih adries pred WR taw ns 0
Presah adries cez WR ton ns 20
Trvanie impulzu WR tow ns 400
Predstih udajov na zbernici pred tylom WR tow ns 100
Presah udajov na zbernici cez WR two ns 30
Oneskorenie vystupu Gdajov na periférii od tyla WR twa ns 350 B!
Trvanie impuizis ACK Lo ns 300
Trvanie impulzu STB ter ns 500
Predstih vsiupu Gdajov z periférii pred tylom STB tos ns 0
Predstit: vstupu ddajov z penférii za tyiom 8T8 [ ns 180
Oneskorerie vystupu (dajov na periférii od ACK Lo ns 300 %
Presah vystupu udajov na periférii cez ACK o ns 20 250 %)
Doba medzi dvoma operaciami taw ns 850 R
Oneskaoverie OBF od tyla WH toon ns 650 D!
Oneskorenie ukontenia OBF od ACK o ns 350 oY)
COrneskorenia IBF od §TB ) tas ns 300 S
Oneskorenia ukoncenia IBF od tyla RD fam ns 300 B
Oneskorenie INTR od tyla STB - ns 300 o9
Oneskorenie INTR od tyla ACK Lur ns 350 9
Oneskorenie ukancéenia INTR od BT tor ns 400 o8
Oneskoreniz ukonéenia INTR od WR . ns 850 N
) Zatazovaci bod: Ugc. Uee %) Plati pre rezim 2, 4 R=1,5kQ: /=400 pA.
i % Na udajovej zbernici. %) R=22KQ; /=200 pA.
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Casové priebehy:
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Poznamky: ') Rozhodovacie drovne: U, = Uy =08V; Uy = Uy =20V. .
2) V rezime 2 je dovoleny kazdy priebeh, kde WR sa vyskytuje pred ACK a STB pred RD.

Programovanie funkcie jednotlivych kanalov

(07 =1):
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Nastavenie kanalu PC po jednotlivych bitoch (D7 = 0):

D7[D6|DS!DA ]DB |DZID1 D&

‘ SKUPINA B I HODNOTA  NASTAVENEHO J
KANAL PCL 1-VSTUP| BiTy
B-VYSTUP .
CANAL PB 1VSTUP VYBER NASTAVENEHO
B VYSTUP BITUY
VYBER B8-REZIMY g |1]2[3]«]5][8]7
REZIMU __ 1-REZIM1 marnsane
&gl |ele| |
alalajel 1]t
SKUPINA A
KANAL PCH  1-VSTUP
BNYSTYP
L . IKANAL PA 1-VSTUP
B-VYSTUP
VYBER E‘?‘RE?lmg
s B1-REZ!
REZMU iy ReziM2
Priradenie a vyznam signalov riadiaceho/stavového kanélu v rezime A1 a2
Kanal PB Kanal PA
Rezim Operacia
PCQ PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7
INTR iBF STB INTR 518 iBF volny vstup
1 — — — —
INTR OBF ACK INTR volny ACK OBF vystup
2 INTR STB iBR ACK OBF vstup/vystup




Poznamky:

1) Klopné obvody INTE su riadené v rezime nastavenia kandiu PC na jednotlivych bitoch pomocou bitu pre_
STB TB (pri vstupnej prevadzke) a ACK (pri vystupnej prevadzke). Pri gitani stavu kanalu PC v bitoch pre STB
a ACK su informécie o stave klopnych obvodov INTE.

Kanal A
Kanal B

vstup vystup

PC2 PC4 PC6

2) VolIné privody kanalu PC, t. .
— PC6, PC7 pri vstupnej operacii kanalu PA a v rezime 1,
— PC4, PC5 pri vystupnej operacii kanalu PA a v rezime 1,
— PCO0, PC1, PC2 pri sitasnom naprogramovani kanaiu PA do rezimu 1 alebo 2 a kanalu PB do rezimu 0,
mozno naprogramovat ako vstupy alebo vystupy pomocou D3, resp. DO riadiaceho slova aiebo vystupy
v rezime nastavenia po jednotlivych bitoch.

Nazov Funkcia

INTR Vystup poZiadavky na prerusenie. Pri vstupnej operacii je nastaveny tylovou hranou STB (IBF = 1)
a nulovany éelnou hranou RD. Pri vystupnej operacii je nastaveny tylovou hranou ACK (OBF 1)
a nulovany ¢einou hranou WR. Vnutorny klopny obvod INTE musi byt v stave 1.

INTE Vnuatorny klopny obvod pre prerusenie. Obvod akceptuje poziadavku na preruenie pri INTE =
Klopny obvod INTE je mozné riadit v reZzime nastavenia kanalu PC po jednotlivych bitoch a je vynulovany
signalom RESET a pri zmene rezimu &innosti.

§TB Vstup pre uloZenie dat do vstupného registra pri vstupnej operacii.

BF Vystup klopného obvodu indikujuceho naplnenie vstupného registra pri vstupnej operacii.

OBF Vystup klopného obvodu indikujuceho naplnenie vystupného registra procesora pri vystupnej operacii.

ACK Vstup pre potvrdenie prenosu udajov z obvodu do vyst. zariadenia.
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Rezim 1 Vystup:
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Rezim 2:
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