RieSeniekomplikovaného systému zaila niekdko krokov obsahujucich M/CT prikazy,
ktoré budeme demonstravaa nasledujucom probléme.

Pr. Zaoberajme sa Struktdrou na Obr. 1. Ulohowjesitat’ vysledny prenos tejto Struktdry.
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Obr. 1 Blokova Struktara zlozitého systému
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Pouzijeme prikazlkbuild, connecpre vytvorenie M-suborbuidsys.m.

— Kazdému subsystému priradidislo (vid. Obr. 1)

— Nakd’ko pracujeme s 7- prenosovymi funkciami viozimedohpracovného priestoru

Matlabu ako polync’n{ 2' alebo pomocou ,, tf “.
[

buidsys.m
% redukcia zloZitej blokovej schémy
nl=1; d1=1; n2=1; d2=[1 1];
n3=1; d3=[1 2]; n4=1; d4=[1 3];
n5=4; d5=1; n6=8; d6=1; n7=12; d7=1;
nblocks=7; % po cet subsystémov
blkbuild % pouziva premennu ,nblocks” na vystavbu systému, v ykonava sa
to v stavovom priestore pouzitim ,tf2ss”
% vytvara sa jeden blokovo - diagonalny stavovy mod el pouzitim

funkcie ,append”



g=[21-500 % vytvorime maticu q

32600 % identifikuje prepojenia

42-6 3-7 % medzi subsystémami.

53000 % Kazdy riadok odpoveda

63000 % samostatnému subsystému.

74 00 Q] % Prvé cislo je cislo pridelené subsystému.

% Ostatné  cislaur  cuju, ktoré bloky maja svoj vystup pripojeny na vstu p

% tohto systému

input=1; %urceny vstupny blok struktury
output=4; %urceny vystupny blok struktury
[Ad,Bd,Cd,Dd]=connect(A,B,C,D,q,input,output)
%redukcia systemu po vykonani prepojeni na 1 st.m.
[num, den]= ss2ft(Ad,Bd,Cd,Dd);

printsys (num,den, 's' )

Pozn. 1. nblokcs— Specifikacia 7-mich subsystémov

2. blkbuild — funkcia konvertujél opisy prenosovymi funkciami na modely
v stavovom priestore ,if2ss”~a tvori z nich jeden blokovo diag. stavovy modedahujuci
A,B,C,D opakovanym pouZzitirappend".

3. vytvorenie matice g~ definuje prepojenia medzi systéemarfi riadok q odpoveda
jednému subsystému. Préislo jecislo subsystému. ZvySrigsla ukuja, ktoré bloky maja
vystupy pripojené na vstup subsystému.

1. riadok ~ subsystém 2 ((8)): G&(S)~1
H(S)~-5
4. Funkcia ,connect” vykona prepojenia a redukujeg/ ssistém na jeden stavovy

model.

Testovanie:

-7.10%-15 "2 §+ 3
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Kontrola: porovna polohy pélov a nul pre opis stavovym modelom aopi prenosovou

num/ den =

funkciou ~ musia byidenticke !
Funkcia:minreal— funkcia na ziskanie minimalizaej formy. Matlab pri operaciach
spajania nevykompenzuje spah@ koreneitate’a a menovateprenosovej funkcie->

doporwuje sa poufiprikaz ~ funkcie ,minreal”.



